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Рассматривается случай ограниченной задачи трех тел (материальных точек), когда
массы двух основных притягивающих тел равны. Предполагается, что их орбиты
представляют собой эллипсы. Задача о движении третьего тела пренебрежимо малой
массы под действием гравитационного притяжения основных тел (ее называют зада-
чей Ситникова) допускает частные решения, для которых третье тело движется
вдоль прямой, проходящей через центр масс основных тел и перпендикулярной
плоскости их орбит. В статье предполагается, что величина эксцентриситета орбит
основных тел мала и исследуется нелинейная задача о существовании периодиче-
ских движений третьего тела с периодом, кратным периоду обращения основных тел
по их орбитам. Решается также вопрос об устойчивости этих периодических движе-
ний по Ляпунову при возмущениях, оставляющих траекторию третьего тела прямо-
линейной, а также при произвольных пространственных возмущениях.

Ключевые слова: ограниченная задача трех тел, субгармонические колебания, устой-
чивость
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Исследование ограниченной задачи трех тел, притягивающихся по закону Ньюто-
на, в случае, когда массы двух основных тел равны, началось более ста лет назад [1, 2].
Основные результаты [1, 2] изложены в монографиях [3, 4]. В последние десятилетия
этой задаче уделялось очень большое внимание. Особенно много исследований по-
явилось после публикации статьи [5], в которой рассматривался случай эллиптиче-
ской ограниченной задачи, и было показано существование таких движений, в кото-
рых отклонение тела пренебрежимо малой массы от центра масс основных гравитиру-
ющих тел может принимать сколь угодно большие значения, но не имеет предела при
неограниченном возрастании времени (осциллирующие движения). К настоящему
времени довольно подробно исследована задача о существовании, устойчивости и би-
фуркациях периодических движений в круговой и эллиптической задачах, проведен
анализ возможности хаотизации движения, даны обобщения классической задачи на
случай, учитывающий световое давление, а также на случай, когда количество точек
конечных масс больше двух. Большая библиография упомянутых исследований со-
держится в публикациях [6–14].

В статье численно-аналитическими методами исследуется задача о существовании
и устойчивости прямолинейных движений третьего тела с периодом, кратным перио-
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ду обращения двух основных притягивающих тел по их эллиптическим орбитам мало-
го эксцентриситета.

1. Введение. Рассмотрим три тела (материальные точки) ,  и P3, движущиеся под
действием гравитационного притяжения по закону Ньютона. Считаем, что точки  и

 имеют равные массы, а масса точки P3 пренебрежимо мала. Движение точек  и 
определяется из задачи двух тел (материальных точек). Будем предполагать, что орби-
та точки  в ее движении относительно  является эллипсом с эксцентриситетом .
Через  обозначим координаты точки  в системе координат  с началом в
центре масс тел  и  и осью , направленной по прямой  в сторону точки ,
направление кратчайшего поворота оси  к оси совпадает с направлением вра-
щения точки  относительно . Пусть  – расстояние между точками  и . Если
ввести координаты Нехвилла , ,  и в качестве независимой пе-
ременной принять истинную аномалию  в эллиптическом движении точки , то ди-
ференциальные уравнения движения точки  можно записать [15, 16] в форме урав-
нений Лагранжа второго рода с функцией  вида

где точкой обозначено дифференцирование по , а

Введя обобщенные импульсы

уравнения движения можно записать в форме канонических уравений с функцией Га-
мильтона вида

Уравнения движения допускают решения, в которых , а измене-
ние переменных ,  описывается уравнениями с функцией Гамильтона

(1.1)

Для этих частных решений точка  во все время движения остается на прямой
, проходящей через центр масс точек  и  и перпендикулярной плоскости,

в которых расположены орбиты этих точек.
В случае, когда орбиты точек  и  – окружности ( ), упомянутые прямоли-

нейные траектории точки  описываются уравнениями

(1.2)

которым соответствует функция Гамильтона

(1.3)
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Рис. 1.
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Система уравнений (1.2) является интегрируемой и довольно подробно изучена [1–4, 6].
Она допускает интеграл энергии

(1.4)

Фазовый портрет системы показан на рис. 1. При  точка  находится в поло-
жении равновесия ; при  – совершает периодические колебания в
окрестности этого равновесия. При этом , где  – максимальное
отклонение точки  от положения равновесия,

(1.5)

Если  – максимальное значение угла между отрезками  и  при колебаниях
точки , то . Постоянная  интеграла (1.4) может быть выражена через
параметр :

(1.6)

При  движения точки  являются неограниченными. Значению  на рис. 1
отвечают сепаратрисы. Они задаются уравнениями

(1.7)

Кривые (1.7) изображены на рис. 1 штриховыми линиями. Они разделяют области
неограниченных движений точки  по прямой от области, отвечающей колебатель-
ному характеру ее движения.

Колебания точки  удобно описывать в переменных действие-угол . Перемен-
ная  равняется поделенной на  площади, заключенной внутри фазовой траекто-
рии. Вычисления показывают, что переменная  может быть выражена через пара-
метр  при помощи полных эллиптических интегралов 1-го, 2-го и 3-го родов:

(1.8)
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Здесь и далее используются общепринятые обозначения теории эллиптических инте-
гралов и функций [17–19].

Функция  имеет обратную функцию, так как . Действительно, ис-
пользуя известные [18] правила дифференцирования полных эллиптических интегра-
лов, из выражения (1.8) можно получить

(1.9)

Но при выполнении ограничений (1.5) на параметр  справедливы неравенства

 и . Поэтому .
Функция (1.3) зависит только от переменной :

(1.10)

где  – функция, обратная к функции (1.8). Для частоты колебаний имеем вы-
ражение

(1.11)

В переменных действие-угол  уравнения движения (1.2) записываются в виде

(1.12)

Для частоты (1.11) справедливо неравенство . В рассматриваемом интерва-
ле  функция  является монотонно убывающей. Для малых колебаний
в окрестности равновесия 

а в окрестности сепаратрис (1.7) (когда )

График функции  представлен на рис. 2.
Для дальнейшего отметим, что функция (1.10) удовлетворяет условию невырожден-

ности . В самом деле, вычисления показывают, что

(1.13)

В интервале  величина  отрицательна и монотонно возрастает.
Для малых колебаний справедлива оценка

а вблизи сепаратрис

График функции показан на рис. 3.
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Рис. 2.
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Далее рассматривается случай, когда орбиты точек  и  близки к круговым
. Решается задача о существовании и устойчивости периодических движе-

ний точки  вдоль прямой  с периодом, кратным периоду обращения точек
 и  по их орбитам. Для периодических орбит, лежащих в малой окрестности сепа-

ратрис, аналогичная задача рассматривалась в [13, 14].
2. Субгармонические колебания. Пусть орбиты точек  и  близки к круговым. При

малых значениях  функция Гамильтона (1.1) записывается в виде

(2.1)
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где  – функция (1.3), а

(2.2)

Пусть значение  переменной действие таково, что частота (1.11) прямолинейных
колебаний точки  в случае круговых орбит точек  и  будет рациональным числом

, где  и  – взаимно простые натуральные числа. Из (1.12) тогда следует, что

(2.3)

т.е. в невозмущенной системе с функцией Гамильтона  колебания точки  будут
периодическими с периодом . Следуя [20], рассмотрим задачу о существовании
и устойчивости периодических движений в возмущенной системе с функцией Га-
мильтона (2.1).

2.1. Общая схема исследования. Невозмущенная система является невырожденной
(см. (1.13) и рис. 3). Пусть  – функция (2.2), записанная в переменных ,
отвечающих движению с функцией Гамильтона . Через  обозначим ее среднее
значение на невозмущенном движении (2.3):

(2.4)

Величина (2.4) – функция от  и . Пусть существует  такое, что

(2.5)

и при этом

(2.6)

тогда [20] существует -периодическое движение полной системы с функцией Га-
мильтона (2.1), которое аналитично по  и при  = 0 переходит в движение (2.3) невоз-
мущенной системы.

Вопрос об устойчивости этого -периодического движения решается рассмотре-
нием величин

(2.7)

на невозмущенном движении (2.3). Согласно [20], при  периодическое движе-
ние неустойчиво, а при  устойчиво в первом (линейном) приближении. В [21]
при помощи КАМ-теории [22] показано , что если  и при этом , то перио-
дическое движение устойчиво по Ляпунову (не только в первом приближении, но и в
строгой нелинейной постановке задачи).

2.2. О численном способе построения замены z, , w. Для реализации описанной
схемы исследования необходимо предварительно получить каноническое преобразо-
вание z, , w, приводящее функцию Гамильтона  к виду (1.10). Следуя [23],
укажем как это можно сделать численным способом в общем случае автономной га-
мильтоновой системы с одной степенью свободы, а не только в нашей конкретной за-
даче.
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Пусть в системе с функцией Гамильтона  в некотором интервале изменения
постоянной  интеграла энергии  движение имеет периодический характер
и описывается формулами (через  обозначается независимая переменная)

(2.8)

Пусть  – переменная действие, а  – функция , записанная в переменных
действие-угол . Тогда каноническое преобразование  может быть запи-
сано в виде

(2.9)

Для доказательства достаточно убедиться, что скобка Пуассона  функций (2.9)
по переменным  равна единице. Действительно, учитывая тождества  и

можно показать, что

В рассматриваемой задаче, когда – это функция  из (1.3), замена переменных
 задается получаемыми из (1.2) и (1.12) дифференциальными уравнениями

(2.10)

Будем полагать, что (см. рис. 1)

(2.11)

Функции  и  будут соответственно нечетной и четной функциями . Зависимость
этих функций от  проявляется через параметр , который при численном интегриро-
вании уравнений (2.10) , (2.11) считается заданной величиной.

2.3. О существовании и устойчивости прямолинейных субгармонических колебаний
точки  и их устойчивости. Если в формуле (2.4) перейти к интегрированию по пере-
менной , определяемой вторым из равенств (2.3), то для среднего значения функ-
ции (2.2) получим следующее выражение:

(2.12)

Очевидно, что при  величина (2.12) тождественно равняется нулю. Следователь-
но, при анализе субгармонических колебаний, существование которых можно устано-
вить уже в первом приближении по , надо в невозмущенном движении (2.3) поло-
жить n = 1. Поэтому далее значение частоты невозмущенного движения задается ра-
венством

(2.13)
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Рис. 4.
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( ), а при  период колебаний в сто раз больше периода обращения
точек  и , при этом .

В излагаемом численно-аналитическом исследовании мы ограничимся значениями
, не превосходящими 100.
Заметим, что функция  под знаком интеграла в выражении (2.12) – четная -

периодическая функция . Положив в (2.12)  и учтя это замечание, находим сле-
дующее выражение для среднего значения функции :

(2.14)

где коэффициент  равен нулю, если  – нечетное число, а при  четном

(2.15)

Для нахождения коэффициентов (2.15) численным способом рассмотрим вспомога-
тельную функцию , определяемую дифференциальным уравнением

(2.16)

с начальным условием . Проинтегрировав это уравнение совместно с уравне-
ниями (2.10), (2.11) (в которых ) от  до , получим .

Вычисления показали, что для всех рассмотренных четных  (от  до )
коэффициент  отрицателен. График функции  показан на рис. 4.

Поскольку величина  отлична от нуля, то получаемое из (2.5) и (2.14) уравнение
для порождающих значений  эквивалентно уравнению , которое на про-
межутке  имеет  корней

(2.17)

При этих значениях  для левой части соотношения (2.6) получаем выражение

(2.18)
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а величины  и  из (2.7) будут такими:

(2.19)

Так как величины  и  отрицательны, то (см. раздел 2.1) при достаточно ма-
лых эксцентриситетах  значения  из (2.17) порождают  периодических решений

,  уравнений с функцией Гамильтона (2.1) периода  по . Эти периоди-
ческие решения соответствуют двум различным -периодическим движениям точ-
ки . Одно из них отвечает четным, а другое нечетным значениям . Первое движение
неустойчиво (для него ), а второе устойчиво по Ляпунову (для него ,

). Движения, отвечающие оставшимся -м решениям получаются из этих
двух сдвигом начальной фазы  на величину, кратную .

2.4. О неустойчивости прямолинейных субгармонических колебаний по отношению к
пространственным возмущениям. Для исследования устойчивости периодических дви-
жений ,  точки  вдоль прямой  положим

и рассмотрим линеаризованные уравнения возмущенного движения. Им соответству-
ет квадратичная относительно ,   функция Гамильтона

где  и  – квадратичные формы относительно ,   и ,  соответствен-
но. Коэффициенты квадратичных форм -периодичны по .

Возмущенное движение для пространственных переменных ,   отделяет-
ся от движений для возмущений, оставляющих точку  на прямолинейной траекто-
рии. Устойчивость по отношению к этим возмущениям исследована выше. Поэтому
будем рассматривать линейные уравнения возмущенного движения, отвечающие про-
странственным возмущениям ,  .

Характеристическое уравнение матрицы Х  фундаментальных решений систе-

мы с функцией Гамильтона , вычисленной при , как и для всякой ли-
нейной гамильтоновой системы с периодическими коэффициентами [24], будет
возвратным:

(2.20)

где коэффициент  равен следу матрицы Х , а  – сумма всех ее главных мино-
ров второго порядка. Коэффициенты  и  – аналитические функции эксцентриси-
тета  .

Если уравнение (2.20) имеет хотя бы один корень, модуль которого больше едини-
цы, то исследуемое периодическое движение неустойчиво. Причем не только в линей-
ном приближении, но и в строгом нелинейном смысле [24]. В изучаемой задаче для
всех -периодических движений  реализуется как раз этот случай.
Чтобы убедиться в этом, достаточно, ввиду аналитичности коэффициентов  и 
по , проверить, что уравнение (2.20) имеет корень, по модулю больший единицы, при
нулевом значении эксцентриситета.
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При  имеем такую функцию Гамильтона, отвечающую линеаризованным
уравнениям движения:

(2.21)

К каноническим уравнениям, отвечающим этой функции Гамльтона, надо еще доба-
вить уравнения (1.2) для ,  с начальными условиями ,  = 
(где для заданного  величина  находится из соотношения (2.13)).

Задав   и проинтегрировав от  до  систему уравнений
для нахождения ,  и элементов матрицы  фундаментальных решений,
получим величины  и . Корни уравнения (2.20) выражаются через  и  по форму-
лам

(2.22)

Вычисления показали, что для каждого  среди корней (2.22) есть ко-
рень, модуль которого больше единицы. Например, при  (когда ,

, , , ) таких корней даже два:

При остальных   два из корней (2.22) вещественны и два комплексно
сопряженные. При наибольшем из рассмотренных  ( , , ,

, , ) корни таковы:

Заключение. Рассмотрены -периодические прямолинейные движения точки ,
которые обнаруживаются уже при анализе первого приближения по . Оказалось, что
для этих движений  – четное число. Рассмотрение четных значений  от  до

 показало, что для возмущений, не уводящих точку  с прямой,  движений
устойчивы по Ляпунову и  движений неустойчивы. Если же возмущения имеют об-
щий пространственный характер, то все  пар -периодических движений
( ) неустойчивы.

Для решения задачи о существовании субгармонических колебаний периода 
(  = 1, 2, …) можно использовать иные подходы, отличные от примененных выше. За-
дача о существовании таких движений, обладающих теми или иными свойствами
симметрии, исследовалась ранее [8] при помощи специального алгоритма, разрабо-
танного для обратимых систем. Существование симметричных субгармонических ко-
лебаний для сколь угодно больших  [11] устанавливается при помощи анализа функ-
ции Мельникова [25].

Многие вопросы о субгармонических колебаниях точки  требуют дополнительно-
го исследования. Например, анализ более высоких приближений по  позволил бы
рассмотреть другие типы субгармонических движений. Несомненный интерес пред-
ставляет также задача о численном продолжении субгармонических колебаний на
значения , не являющиеся малыми [8].

Работа выполнена за счет гранта Российского научного фонда (проект № 19-11-
00116) в Московском авиационном институте (Национальном исследовательском
университете) и в Институте проблем механики им. А.Ю. Ишлинского РАН.
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On Subharmonic Oscillations in the Near-Circular Elliptic Sitnikov`s Problem

A. P. Markeeva,b,#

a Ishlinsky Institute for Problems in Mechanics of the RAS, Moscow, Russia
b Moscow Aviation Institute, Moscow, Russia

#e-mail: anat-markeev@mail.ru

The restricted three-body problem (material points) is considered when the masses of the
two main attracting bodies are equal. Their orbits are assumed to be ellipses. The problem of
the motion of the third body of negligible mass under the influence of gravitational attrac-
tion of the main bodies (the Sitnikov’s problem) allows particular solutions for which the
third body moves along a straight line passing through the center of mass of the main bodies
and perpendicular to the plane of their orbits. For the case when the eccentricity of the orbits
of the main bodies is small, the nonlinear problem of the existence of periodic motions of
the third body with a period multiple of the period of revolution of the main bodies in their
orbits is investigated. The problem of stability (in Lyapunov’s sense) of these periodic mo-
tions under perturbations keeping the trajectory of the third body rectilinear as well as under
arbitrary spatial perturbations is also solved.

Keywords: restricted three-body problem, subharmonic oscillations, stability

REFERENCES

1. Pavanini G. Sorpa una nuova categoria di solutioni periodiche nel problema dei tre corpi // Annali
di Matematica. Ser. 3, 1907, vol. 13, pp. 179–202.

2. MacMillan W.D. An integrable case in the restricted problem of three bodies // Astron J., 1911,
vol. 27, pp. 11–13.

3. Stumpff K. Himmelsmechanik. Band 2. Berlin: VEB, 1965. ss. 73–79.
4. Szebehely V. Theory of Orbits. The Restricted Problem of Three Bodies. N.Y.: Academ. Press, 1967.

684 p.
5. Sitnikov K. Existence of oscillating motions for the three-body problem // Dokl. Akad. Nauk.

USSR, 1960, vol. 133, no. 2, pp. 303–306. (in Russian)
6. Belbruno E., Llibre J., Olle` M. On the families of periodic orbits which bifurcate from the circular

Sitnikov motions // Celest. Mech. & Dyn. Astron., 1994, vol. 60, no. 1, pp. 99–129.
7. Dvorak R., Vrabec F., Wodnar K. The Sitnikov problem: a short review // Sistema Solari e Sistema

Stellari-Perturbative-Dinamica del Volo Spaziale / Ed. by Celletti A., Rerozzi E. Universita` di
L `Aquila, 1993, pp. 16–22.

8. Tkhai V.N. Periodic motions of a reversible second-order mechanical system: Application to the
Sitnikov problem // JAMM, 2006, vol. 70, no. 5, pp. 734–753.

9. Bountis T., Papadakis K.E. The stability of vertical motion in the N-body circular Sitnikov problem //
Celest. Mech. & Dyn. Astron., 2009, vol. 104, no. 1–2, pp. 205–225.

10. Sidorenko V.V. On the circular Sitnikov problem: the alternation of stability and instability of vertical
motions // Celest. Mech. & Dyn. Astron., 2011, vol. 109, no. 4, pp. 367–384.

11. Hagel J. A new method to construct integrable approximations to nearly integrable system in celes-
tial mechanics: application to the Sitnikov problem // Celest. Mech. & Dyn. Astron., 2015, vol. 122,
no. 2, pp. 101–116.

12. Krasil’nikov P.S. Applied Methods for Studying of Nonlinear Oscillations .( Prikladnye metody
issledovaniya nelinejnyh kolebanij) Moscow; Izhevsk: R&C Dynamics; Inst. Comput. Sci., 2015.
528 p. (in Russian)

13. Moser J. Stable and random motions in dynamical systems // Ann. Math. Stud. no. 77. Princeton:
Univ. Press, 1973. 199 p.

14. Robinson C. Uniform subharmonic orbits for Sitnikov problem // Discrete & Contin. Dyn. Syst.
Ser. S, 2008, vol. 1, no. 4, pp. 647–652.

15. Duboshin G.N. Celestial Mechanics. Analytical and Qualitative Methods. (Nebesnaya mekhanika.
Analiticheskie i kachestvennye metody) Moscow: Nauka, 1978. 456 p. (in Russian)



454 МАРКЕЕВ
16. Markeev A.P. Libration Points in Celestial Mechanics and Cosmodynamics. (Tochki libratsii v ne-
besnoi mekhanike i kosmodinamike) Moscow: Nauka, 1978, 312 p. (in Russian)

17. Zhuravskii A.M. Reference Book in Elliptic Functions. (Spravochnik po ellipticheskim funktsiyam)
Moscow; Leningrad: AN SSSR, 1941. 235 p. (in Russian)

18. Byrd P.F., Friedman M.D. Handbook of Elliptic Integrals for Engineers and Physicists. Berlin:
Springer, 1954. 355 p.

19. Gradstein I.S., Ryzhik I.M. Tables of Integrals, Sums, Series and Products. (Tablitsy integralov,
summ, ryadov i proizvedeniy) Moscow: Nauka, 1971. 1108 p. (in Russian)

20. Poincare’ H. Les me’thodes nouvelles de la me’canique ce’leste. T. 1. Paris: Gauthier –Villars, 1892.
385 p.

21. Markeev A.P., Churkina T.E. On periodic Poincare solutions of a canonical system with one degree
of freedom // Astron. Lett., 1985, vol. 11, no. 8, pp. 634–639. (in Russian)

22. Arnol’d V.I., Kozlov V.V., Neishtadt A.I. Mathematical aspects of classical and celestial mechanics.
Encyclopedia Math. Sci. vol. 3. Berlin: Springer, 2006. 505 p.

23. Markeyev A.P. Non-linear oscillations of a Hamiltonian system with 2:1 resonance // JAMM, 1999,
vol. 63, no. 5, pp. 715–726.

24. Malkin I.G. Theory of Stability of Motion. Washington D.C.: Office of Technical Information,
1952. 456 p.

25. Mel’nikov V.K. On the stability of a center for time-periodic perturbations // Trans. Mos. Math.
Soc., 1963, vol. 12, no. 1, pp. 3–52.


	СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ
	REFERENCES


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (Adobe RGB \0501998\051)
  /CalCMYKProfile (Photoshop 5 Default CMYK)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.3
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        14.173230
        14.173230
        14.173230
        14.173230
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /ClipComplexRegions true
        /ConvertStrokesToOutlines false
        /ConvertTextToOutlines false
        /GradientResolution 300
        /LineArtTextResolution 1200
        /PresetName ([High Resolution])
        /PresetSelector /HighResolution
        /RasterVectorBalance 1
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MarksOffset 14.173230
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.000 842.000]
>> setpagedevice


