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Рассмотрено нагружение металлического стержня, материал которого содержит
примеси и описывается исходя из модели двухкомпонентного континуума. Предла-
гаемая двухкомпонентная модель позволяет учесть роль динамики при переходе ма-
териала из одного состояния в другое, с помощью источниковых членов в уравнени-
ях баланса массы. Полученное решение демонстрирует существенное влияние эво-
люционных процессов на перестройку структуры, определенной уравнением
состояния.
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Введение. Классические подходы, используемые для описания фазово-структурных
превращений, обычно предполагают введение дополнительных параметров в функци-
онал свободной энергии и определяющие уравнения. В этом случае новые параметры
определяются с помощью дополнительных термодинамических соотношений. По-
дробное описание методов и подходов к анализу возможного существования новых
фаз материала приведено в работах [1, 2]. Особого внимания заслуживает цикл работ
С.А. Кукушкина и А.В. Осипова, посвященный изучению физики образования и эво-
люции зародышей новой фазы в материале и влияния их на структурные изменения
(смотри, например, [3, 4]). Обширный теоретический и экспериментальный матери-
ал, посвященный указанной выше проблеме, тем не менее, не позволяет детально
описать динамические процессы, протекающие в материале, предшествующие его фа-
зово-структурному превращению [5–7].

В работе на примере одноосного нагружения стержня конечной длины, поведение
материала которого описывается исходя из модели двухкомпонентного континуума
[8] показывается существенная роль динамических процессов на перестройку матери-
ала, а также выводится уравнение, определяющее деформацию образца, решение ко-
торого качественно описывает динамический характер структурных превращений.

Предлагаемая двухкомпонентная модель позволяет учесть роль динамики при пе-
реходе материала из одного состояния в другое, с помощью источниковых членов в
уравнениях баланса массы. При этом показана роль характерных времен релаксации
(времени “жизни” новых частиц фазы) на диссипацию механической энергии при пе-
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реходе материала из одного состояния в другое. Определено уравнение состояния,
связывающее шаровую часть тензора напряжений с шаровой частью тензора дефор-
маций, которое зависит от концентрации частиц новой фазы и “регулируется” источ-
никовыми членами, определяющими обмен частиц между компонентами. Получен-
ные характерные кривые поведения уравнения состояния для сугубо нестационарного
одноосного нагружения стержня указывают на наличие высокочастотных колебаний
при переходе из одного состояния материала в другое, при этом спектр частот по сво-
им значениям близок экспериментальным значениям [5].

1. Уравнение состояния. Рассмотрим одномерный образец, кристаллическая решет-
ка которого содержит примеси и дефекты и будем моделировать ее следующей реоло-
гической моделью. Предположим, что кристаллическая решетка представляет собой
одномерную цепочку, состоящую из одинаковых масс, которые соединены с соседни-
ми одинаковыми нелинейными пружинами. Известно, что, когда примесь растворена
в материале, некоторые частицы примеси встраиваются в атомарные связи решетки,
нарушают их и создают новые связи, жесткость которых значительно меньше, чем
жесткости исходных связей. Таким свойством обладают, например, атомы растворен-
ного в металле водорода [9]. Аналогичный эффект возникает в местах скопления де-
фектов решетки: вакансий, дислокаций и пр. Будем считать, что масса атома примеси
много меньше массы атома решетки. В этом случае связь (пружинку) в которую встро-
ился атом примеси, можно заменить менее жесткой пружиной, не учитывая массу
атома примеси из-за ее малости. Соединяя элементы со старыми и новыми связями
последовательно, мы получаем модель решетки с осажденными частицами примеси.
Будем рассматривать кристаллическую решетку материала в рамках двухкомпонент-
ной модели и предполагать, что она состоит из атомов двух компонент (типов, фаз).
Роль первой компоненты (основная структура) играет кристаллическая решетка мате-
риала с атомами, соединенными неискаженными связями; вторая компонента – ато-
мы, соединенные ослабленными связями (“дефектная” структура). При воздействии
динамических нагрузок, например, в результате нагружения образца, межатомные
связи могут искажаться (разрываться) и частицы первой компоненты (фазы) могут пе-
реходить во вторую и наоборот. С помощью предложенной реологической модели в
[8] была получена зависимость модуля упругости от концентрации частиц новой фазы
(частиц, соединенных ослабленными связями). Связь между относительной деформа-
цией  и напряжением  в такой решетке может быть записана следующим образом

(1.1)

Здесь  – эквивалентный модуль Юнга, определяющийся модулем Юнга, , чи-
стого материала (без примеси и дефектов), модулем Юнга, , все связи которого
ослаблены (заняты частицами примеси), а так же числом атомов материала  в еди-
нице объема, соединенных неискаженными связями, и числом атомов N+ в единице
объема, соединенных связями меньшей жесткости ( , n+ – соответствующие безраз-
мерные концентрации частиц первой и второй фазы).

В общем случае концентрации , n+ зависят от деформации материала, уравнение
(1.1) является сложным нелинейным уравнением состояния среды и может быть запи-
сано в виде
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(1.2)

При  можно считать, что в материале отсутствуют ослабленные связи и де-

фекты и уравнение (1.2) сводится к известному закону Гука. При , где  – не-
которое предельное значение концентрации дефектов, очевидно, появление новой
структуры с другим модулем упругости.

Заметим, что полученное уравнение состояния (1.2) хорошо согласуется со стати-
стической моделью образования гидридной фазы в наводороженных металлах, пред-
ложенной в работах [10, 11].

2. Постановка задачи. Рассмотрим одноосное нагружение стержня конечной дли-
ны, поведение материала которого описывается исходя из модели двухкомпонентной
сплошной среды. Вывод системы уравнений двухкомпонентного континуума приве-
ден, например, в [8], поэтому запишем здесь только окончательные соотношения для
одномерного случая. Уравнения баланса импульса стержня имеют вид:

(2.1)

Здесь  – плотность стержня,  – продольное перемещение точек стержня и
. Предполагается, в начальный момент времени  стержень находился в

покое

(2.2)
Один конец стержня жестко заделан

(2.3)
а ко второму свободному концу в момент времени прикладывается зависящая от вре-
мени нагрузка :

(2.4)
где l – длина стержня. Уравнение состояния материала стержня, учитывающее струк-
турные превращения материала (1.2) перепишем в виде

(2.5)

где . Уравнение баланса числа частиц в элементарном объеме для первой и
второй компоненты имеют вид

(2.6)

(2.7)

Здесь α, β – положительные коэффициенты. Предполагаем, что при t = 0 концентра-
ции частиц первой и второй компоненты заданы следующим образом

(2.8)

В этом случае, в начальный момент времени основная структура (первая компонента)
не содержит дефектов и их образование существенно зависит от свойств материала и па-
раметров нагружения. При получении системы определяющих уравнений (2.1)−(2.8) из
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общих уравнений двухкомпонентной модели сплошной среды, был сделан ряд упро-
щений, которые поясним ниже. Уравнение (4) определяет динамическое поведение
основной структуры материала стержня. Уравнение динамики “дефектной структу-
ры”, которая может ослаблять основную, при пренебрежении силами инерции приво-
дит к определению скорости частиц этой среды по формуле, аналогичной формуле
Дарси, но с коэффициентом диффузии, зависящим от деформации.

Уравнения баланса масс (2.6), (2.7), записанные через концентрации, не содержат
конвективной диффузионной части. Таким образом, здесь мы рассматриваем пре-
дельный случай, когда можно пренебречь скоростью диффузии дефектов и можно
считать, что структурные изменения по всей длине образца происходят “почти” мгно-
венно. Как известно из экспериментальных данных, скорость таких изменений дей-
ствительно может быть много больше скорости звука в материале [6].

Заметим, что источниковые члены в правой части балансовых уравнений (2.6)–(2.7)
в общем случае зависят от деформаций образца. Каждый из коэффициентов α, β ха-
рактеризует скорость обмена между частицами основной структуры (первой компо-
ненты) и второй фазы, атомы которой соединены ослабленными связями.

3. Метод решения. Нелинейная система определяющих уравнений (2.1)−(2.8), опи-
сывающая динамику одномерного образца, имеющего внутреннюю структуру, подда-
ется только численному анализу. Ограничимся здесь приближенным решением и полу-
чением результатов, качественно описывающих структурную перестройку материала.

Используя начальные условия (2.8) и предполагая, что , исклю-
чим из системы (2.6)–(2.7) концентрацию . Тогда для концентрации частиц вто-
рой компоненты (фазы) получим следующее уравнение

(3.1)
Здесь и далее опускаем “+” в обозначении концентрации частиц второй компоненты.
Выразим  из уравнения состояния (2.5) через σ и ε

(3.2)
и подставим (3.2) в уравнение (3.1). В результате получим следующее уравнение, свя-
зывающее напряжение и деформацию

(3.3)

Вернемся теперь к уравнению колебаний стержня (2.1) и используя метод Бубнова–
Галеркина, построим его решение. Будем искать перемещение  в виде

(3.4)

Заметим, что используя это приближение, мы пренебрегаем волновыми процессами в
стержне. При рассматриваемом нагружении основной интерес представляет асимпто-
тическое поведение, поэтому будем предполагать такое распределение перемещений

 по длине стержня. Подставляя (3.4) в уравнение (4) и применяя процедуру Буб-
нова–Галеркина, получим

(3.5)

где . Подставляя (3.5) в (3.3), получим следующее уравнение для определения
деформации стержня

(3.6)
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Рис. 1
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Уравнение (3.6), определяющее деформацию стержня содержит диссипативное слага-
емое , определяющее вязкость материала. Коэффициент  существенно зави-
сит как от начальной концентрации атомов основной структуры, так и от параметров,
определяющих скорость перехода частиц одной фазы в другую. Решение сугубо нели-
нейного уравнения (3.6) зависит от поведения коэффициента . Предположим, что

, тогда уравнение (3.6) можно может быть записано следующим образом

(3.7)
В начальный момент времени стержень находился в покое и

Положим , а  (где  – некоторый коэффициент). Тогда,
решая уравнение (3.1), в предельном случае получим для частиц новой фазы следую-
щее выражение

(3.8)

где . Подставка (3.8) в (2.5) дает уравнение состояния, зависящее не только
от параметров материала, но и от коэффициентов α, , характеризующих скорость об-
мена между частицами основной структуры и второй компоненты.

На рис. 1 приведена зависимость напряжения  от деформации, вычис-

ленная по формулам (2.5) и (3.8) для следующих значений параметров  Па,
, , , , что примерно соответствует таким материалам как

сталь. Данная петлеобразная зависимость  определяет типичный фазовый переход
первого рода. Эта диаграмма имеет три характерных участка изменения: 1 − возраста-
ющий, 2 − ниспадающий, 3 − опять возрастающий с модулем отличным от модуля
первого участка. Таким образом, если к стержню, содержащему примесь, приложить
растягивающую нагрузку, которая увеличивается со временем, то процесс деформа-
ции стержня можно условно разбить на три этапа. На первом этапе, до достижения
некоторой критической нагрузки, стержень растягивается по закону Гука. При дости-
жении растягивающей силы своего критического значения в материале стержня начи-
нается второй этап − происходит фазовый переход первого рода. В материале стержня
начинают образовываться области с менее жесткими связями. Эти области увеличива-
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Рис. 2
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ются и затем образуют однородную новую фазу. При дальнейшем увеличении растя-
гивающего усилия происходит структурная перестройка материала, сопровождающа-
яся резким увеличением его деформации, и переход на третий участок диаграммы

, минуя область неустойчивости (участок 2). После завершения фазового перехода
материал стержня снова будет вести себя по закону Гука, но с меньшим модулем упру-
гости (участок 3).Таким образом, при достижении критического значения приклады-
ваемого напряжения, которое для данных параметров материала примерно равна

 Па возможна структурная перестройка материала (переход с первого участка
графика на второй) и резкое уменьшение модуля упругости.

С помощью уравнения (3.7) получим зависимость деформации от времени. Пред-
полагаем, что прикладываемая к свободному концу стержня нагрузка меняется по
следующему закону , где  – амплитуда прикладываемого напряже-
ния, H(t) – функция Хевисайда. На рис. 2 приведены результаты численного решения

уравнения для приведенных выше параметров материала (  кг/м3), а именно

построена зависимость деформации от времени  В момент времени, когда
значения прикладываемого напряжения достигает критического значения

× 109 Па в соответствии с диаграммой  происходит переход материала
в другое структурное состояние (рис. 1). Действительно, при этом происходит резкое
увеличение значения деформации и наблюдаются ее высокочастотные осцилляции,
вызванные диссипацией энергии (смотри рис. 3). При дальнейшем нагружении мате-
риала (участок 3 на рис. 2) скорость роста деформации увеличивается, что соответ-
ствует, как уже отмечалось выше, резкому уменьшению модуля упругости материала в
результате структурной перестройки.

Заметим, что в работе [7] на примере водородного охрупчивания построена термо-
динамическая и кинетическая теория такого фазового перехода. Показано, что фазо-
вый переход происходит при растягивающих нагрузках меньших, чем значение мак-
симума кривой .

Таким образом, предложенная в данной работе модель, построенная с помощью
классической механики многокомпонентного континуума предлагает качественное
описание структурной перестройки материала и позволяет описать высокочастотные
осцилляции, сопровождающие фазовый переход. Здесь мы пренебрегали конвек-

( )σ ε

× 91.6 10

( ) ( )=0 0σ σ  t t H t 0σ

= × 3ρ 6 10

= × 2τ 10 .t

≈0σ ( ) 1.6t − εσ

( )σ ε
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Рис. 3
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тивной диффузионной частью в уравнениях баланса масс и определяемые деформа-
ции не меняются по длине стержня (не зависят от пространственной координаты).
При нагружении реальных образцов зоны ослабления связей появляются в различ-
ных точках стержня и необходимо учитывать их диффузию при увеличении динами-
ческих нагрузок.

Заключение. Рассмотрено нагружение металлического стержня, материал которого
содержит примеси и описывается моделью двухкомпонентного континуума. Предла-
гаемая двухкомпонентная модель позволяет учесть роль динамики при переходе мате-
риала из одного состояния в другое, с помощью источниковых членов в уравнениях
баланса массы. Полученное решение демонстрирует существенное влияние эволюци-
онных процессов на перестройку структуры, определенной уравнением состояния, за-
висящим от концентрации “дефектной” структуры. Данное приближенное решение
исходной задачи качественно описывает динамические эффекты при переходе от од-
ного устойчивого положения структуры к другому.

Показано, что структурно-фазовые превращения в материале при динамическом
нагружении всегда сопровождаются характерными колебаниями, частота которых за-
висит от источниковых членов, то есть от скорости обмена частиц одной фазы с дру-
гой. После завершения фазового перехода материал образца характеризуется эффек-
тивным модулем упругости, по величине меньшим, чем исходный. Дальнейшие ис-
следования предполагают учитывать влияние температуры на перестройку материала,
что особенно актуально при лазерном воздействии на материал образца.

Работа выполнена при поддержке Программы фундаментальных исследований
президиума Российской академии наук на 2019 г. № 31 “Фундаментальные исследова-
ния физико-технических проблем энергетики”.

СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ

1. Freidin A.B., Vilchevskaya E.N. Multiple development of new phase inclusions in elastic solids //
International Journal of Engineering Science. 2009. V. 47. P. 240–260.

2. Freidin A.B. On new phase inclusions in elastic solids // ZAMM Z. Angev. Math. Mech. 2007.
V. 87. № 2. P. 102–116.

3. Kukushkin S.A., Osipov A.V. Theory of Phase Transformations in the Mechanics of Solids and Its
Applications for Description of Fracture, Formation of Nanostructures and Thin Semiconductor
Films Growth // Key Eng. Materials. 2013. V. 528. P. 145–164.



55СТРУКТУРНЫЕ ПРЕВРАЩЕНИЯ В МАТЕРИАЛАХ
4. Кукушкин С.А., Осипов А.В., Феоктистов Н.А. Синтез эпитаксиальных пленок карбида
кремния методом замещения атомов в кристаллической решетке кремния (Обзор) // Фи-
зика твердого тела. 2014. Т. 56. № 8. С. 1457–1485.

5. Мещеряков Ю.И., Жигачева Н.И., Диваков А.К., Макаревич И.П., Барахтин Б.К. Переход ме-
таллов в структурно-неустойчивое состояние при ударно-волновом нагружении // При-
кладная механика и техническая физика. 2010. Т. 51. № 5. С. 132–146.

6. Meshcheryakov Yu.I., Divakov A.K., Zhigacheva N.I., Makarevich I.P., Barakhtin B.K. Dynamic
structures in shock-loaded copper // Physical Review B. 2008. V. 78. № 6. P. 64301–64316.

7. Индейцев Д.А., Осипова Е.В. Водородное охрупчивание под действием нагрузки как фазо-
вый переход первого рода // ФТТ. 2009. Т. 51. № 9. С. 1790–1795.

8. Indeitzev D.A., Semenov B.N. Inf luence of the kinetics of processes on the behavior of thin struc-
tures in a continuous media // Rev. Adv. Mater. Sci. 2006. V. 13. P. 85–91.

9. Myers S.M., Baskes M.I., Birnbaum H.K., Corbett J.W., DeLeo G.G., Estreicher S.K., Haller E.E.,
Jena P., Hohnson N.M., Kirchheim R., Pearton S.J., Stavola M.J. Hydrogen interactions with defects
in crystalline solids // Rev. Mod. Phys. 1992. V. 64. P. 559–617.

10. Индейцев Д.А., Осипова Е.В. Статистическая модель образования гидридной фазы в наводо-
роженных металлах под действием нагрузки // ДАН. 2011. Т. 440. № 4. С. 472–475.

11. Индейцев Д.А., Осипова Е.В. Статистическая модель разрушения металлов, стимулирован-
ного водородом // ДАН. 2014. Т. 459. № 3. С. 294–297.


	СПИСОК ЛИТЕРАТУРЫ


<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (Adobe RGB \0501998\051)
  /CalCMYKProfile (Photoshop 5 Default CMYK)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.3
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize false
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness false
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages false
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterColorImages false
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages false
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /FlateEncode
  /AutoFilterGrayImages false
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages false
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /CreateJDFFile false
  /Description <<

  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /BleedOffset [
        14.173230
        14.173230
        14.173230
        14.173230
      ]
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /ClipComplexRegions true
        /ConvertStrokesToOutlines false
        /ConvertTextToOutlines false
        /GradientResolution 300
        /LineArtTextResolution 1200
        /PresetName ([High Resolution])
        /PresetSelector /HighResolution
        /RasterVectorBalance 1
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure false
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles false
      /MarksOffset 14.173230
      /MarksWeight 0.250000
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PageMarksFile /RomanDefault
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
    <<
      /AllowImageBreaks true
      /AllowTableBreaks true
      /ExpandPage false
      /HonorBaseURL true
      /HonorRolloverEffect false
      /IgnoreHTMLPageBreaks false
      /IncludeHeaderFooter false
      /MarginOffset [
        0
        0
        0
        0
      ]
      /MetadataAuthor ()
      /MetadataKeywords ()
      /MetadataSubject ()
      /MetadataTitle ()
      /MetricPageSize [
        0
        0
      ]
      /MetricUnit /inch
      /MobileCompatible 0
      /Namespace [
        (Adobe)
        (GoLive)
        (8.0)
      ]
      /OpenZoomToHTMLFontSize false
      /PageOrientation /Portrait
      /RemoveBackground false
      /ShrinkContent true
      /TreatColorsAs /MainMonitorColors
      /UseEmbeddedProfiles false
      /UseHTMLTitleAsMetadata true
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [595.000 842.000]
>> setpagedevice


