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Формула для градиента ∇Lf(K,L,α) в лемме 3 приведена неточно; она
должна выглядеть следующим образом:
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Приводим полный вывод этого результата.

Для дифференцирования по L функции f(K,L,α) при ограничении в виде
уравнения Ляпунова
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придадим величине L приращение ∆L и обозначим соответствующее прира-
щение P через ∆P :
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Оставляя обозначение ∆P для главной части приращения, получаем
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После вычитания уравнения (2) из этого уравнения имеем:
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Вычислим приращение функционала f(K,L,α) по L, линеаризуя соответ-
ствующие величины:

∆Lf(K,L,α) = tr C2∆PCT2 + ρLtrL
T∆L+ ρLtr (∆L)

TL =

= tr∆PCT2 C2 + 2ρLtrL
T∆L.

Рассмотрим уравнение Ляпунова
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Из двойственных уравнений (3) и (4) имеем:
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откуда и следует формула (1).
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